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* Exemplos de Sistemas de Visdo computacional
* Principais componentes de um sistema de Visao
Computacional
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Visao Computacional - Exemplos
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Componentes - Visao Computacional

e Captura, armazenamento, transmissao, calibragao, etc
* Melhoramento, deteccao de bordas, estereoscopia, etc
e Segmentacao

* Extracao, selecao e reducao de atributos

* Rastreamento

e Reconhecimento
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Captura, armazenamento, transmissao, ...

Scanners, placas digitalizadores, ...

Infra-vermelho, térmicas,
Sequranca, ...
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Captura, armazenamento, transmissao, ...
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Captura, armazenamento, transmissao, ...
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Armazenamento, transmissao, calibracao, ...
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Melhoramento, bordas, estereoscopia, sombras, etc

Visao Estéreo




Segmentacao
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Extracao, selecao e reducao de atributos

10s - 30fps - RGB - 10Mbps = 9,437,184,000.00 bytes
~ 9 bilhdes de bytes ~ 9 gigabytes
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Extracao, selecao e reducao de atributos

ProjegAo usando LDA

Atributo de Forma 1

Atributo de Textura 1

Atributo de Textura 2
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Rastreamento

End Call

004017255782

Call time: 00:02:41

—av Book] 4] 5 |™ON

ons_ | 718 e
s (£ 101 #

©))
UCDB



Reconhecimento - Gestalt




Reconhecimento - Gestalt
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Reconhecimento - Invariancia

Invariancia a

Rotacao 2D e 3D

Escala

Translacao

Cisalhamento (Shear)
Transformacoes afim (affine)

lluminacao
Deformacoes gerais
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Reconhecimento - Casamento de Modelos
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Quais modelos utilizar ?
Que atributos extrair, se for extrair ?
Quais medidas de similaridade ?
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Reconhecimento - Casamento de Modelos

Exemplos Modelos: banco de imagens, vetores de
Atributos, modelos Deformaveis, snakes, Hough,
Gramaticas, Grafos, modelos 3D, etc

Exemplos Atributos: LBP, Matriz Coocorréncias,
Wavelets, Histogramas de cores, Distribuicoes
paramétricas, Momentos, Topologicos, K-Curvatura,
Histogramas de arestas, etc

Exemplos Medidas de similaridade: Minkowski,
Hamming, Tanimoto, Entropia cruzada, Battacharya,
Mahalanobis, Cosine, Canberra, Kullback-Leibler,
Jeffrey divergéncia, Chi quadrado, Kolmogorov-
Smirnov, etc
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Reconhecimento - Aprendizagem de Maquina
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Aplicacoes

- INOVISAO
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Aplicacoes - INOVISAO
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Aplicacoes - INOVISAO
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Conclusoes

* Visao computacional € uma area com muitas
aplicacoes e interdisciplinar

e Custos dos dispositivos cada vez mais baixos

* Grande interface com reconhecimento de
padroes, aprendizagem automatica, inteligéncia
artificial, etc.

* Muitas empresas de alta tecnologia nascendo nos

ultimos anos
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